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Rechnungsgang Anhaltwegberechnung «AB-EBV 2020» 

 

Anhaltwegberechnung mit 2-stufigem Runge-Kutta Näherungsverfahren nach der Methode von Heun 
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Kommentare zur Eisenbahnverordnung 

Anhaltwegberechnung mit 2-stufigem Runge-Kutta Näherungsverfahren nach der Methode von Heun 

 
Legende 

𝑣𝑣0 Bremsausgangsgeschwindigkeit [ms-1] 
{𝑐𝑐0 … 𝑐𝑐6} Hilfsvariablen Polynomkoeffizienten Reibwertgleichung [1] 
{𝑎𝑎0 …𝑎𝑎6} Polynomkoeffizienten Reibwertgleichung Charakteristik Scheibenbremse [1] 
{𝑏𝑏0 … 𝑏𝑏6} Polynomkoeffizienten Reibwertgleichung Charakteristik K-Bremssohle [1] 
𝑎𝑎𝐵𝐵𝐵𝐵  Rechenvariable für theoretische Abbremsung 𝑃𝑃

𝐺𝐺
 [N/kg] = [ms-2] 

�𝑃𝑃𝐺𝐺�𝑆𝑆𝑆𝑆 Theoretische Abbremsung für Charakteristik Scheibenbremse [N/kg] = [ms-2] 
�𝑃𝑃𝐺𝐺�𝐾𝐾 Theoretische Abbremsung für Charakteristik K-Bremssohle [N/kg] = [ms-2] 
𝜉𝜉 Faktor zur Berücksichtigung der rotierenden Massen in Relation zur translatorischen Masse [1] 
𝑠𝑠 Rechenvariable Anhaltweg [m] 
𝑣𝑣 Rechenvariable Momentangeschwindigkeit [ms-1] 
𝑡𝑡 Rechenvariable fortlaufende Zeit seit der Schnellbremseinleitung [s] 
𝑎𝑎𝑠𝑠(𝑖𝑖) Rechenvariable Streckenwiderstand [ms-2] 
𝑔𝑔 Erdbeschleunigung [ms-2] 
𝑖𝑖 Streckenneigung (negativ für Gefälle) [‰] 
𝑣𝑣𝑘𝑘  Hilfsvariable Momentangeschwindigkeit im Näherungsverfahren [km/h] 
𝑎𝑎𝑤𝑤  Rechenvariable Fahrwiderstand [ms-2] 
𝜏𝜏 Rechenvariable Füllzeit für 95 % Bremszylinderenddruck = 2,6 [s] 
𝜆𝜆 Rechenvariable Bremsverhältnis [%] 
𝜇𝜇 Hilfsvariable Reibwert [1] 
𝑎𝑎𝑘𝑘1, 𝑎𝑎𝑘𝑘2  Hilfsvariablen Momentanverzögerung im Näherungsverfahren [ms-2] 
Δ𝑡𝑡 Zeitschritt nummerische Integration = 0,1 [s] 
𝑎𝑎 Rechenvariable Momentanverzögerung Näherungsverfahren [ms-2] 
Δ𝑡𝑡∗ Letzter Integrations-Zeitschritt vor Stillstand [s] 
 
 
Die Polynomkoeffizienten {𝑎𝑎0 … 𝑎𝑎6} bzw. {𝑏𝑏0 … 𝑏𝑏6} für die Reibwertgleichung der entsprechenden Reibwert-
Charakteristik, sind der Anlage A12 zu entnehmen. 
 
Für die theoretische Abbremsung entsprechend den Charakteristik der Scheibenbremse beziehungsweise 
der K-Bremssohle, sind die Werte im Bericht nach Kapitel 4.3.4 «Bremsbewertung bei unterschiedlichen 
Reibwertcharakteristiken» massgebend. 
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